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(54)TWe: FOLD ABLE ASSEMBLY FOR THE SUPPORT OR TRANSPORTATION OF A PERSON 
(54) Htm ENSEMBLE PLIABLE POUR LE SUPPORT OU LE TRANSPORT D'UNB PERSONNE 
(57) Abstract 

The disclosed assembly is comprised of: a bearing or rolling 
stmctore (A) with two beams (2); a structure for carrying (B) the 
support (1) for the person, and for example for the seat or cradle, 
said stroctare comprising two uprights (5) hinged at their base to 
the extremities of the beams (2) and occupying a storage position 
wherein said uprights are substantially parallel to the beams (2), and 
a utilization position wherein they form an acute angle with respect 
to the beams (2); means (Q for locking the two structures (A and 
B) in each of their two positions; and a guiding handle (7) of whkh 
the branches (6) are sbdingry mounted with respect to the uprights 
(3) of the carrier structure (B). According to the invent 
support (1) of the person is fixed between and on the two 1 
1 6) of the guiding handle (7), whereas a height locking mev™ 
(D), in at least two predetermined positions of the support (1) in its 
utilization conspiration, is arranged between at least one upright 
(5) of the carrier structure (B) and the corresponding branch (6) of 



the guiding handle (7). 
(57) Abrege* 

Cet ensemble est compos* d'une structure d'apptri ou de 
toulage (A) avec deux longerons (2), d'une structure de portage (B) 
du support (1) de la personne, et par exerrn^ du siege bawan, 
cette structure comportant deux montanti (5) articules a km base 
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Ensemble pliable pour le support ou le transport d'une personne 

La presente Invention concerne de maniere generate un 
ensemble pliable pour le support d'une personne, et par exemple un 
veh.cule pour le transport d'un enfant, susceptible d'etre deplie dans une 
configuration d' utilisation, par exemple dans une configuration de roulage 
dans laquelle il peut etre par exemple pousse par une personne 
accompagnante. et d'etre replie dans une configuration de rangement ou 
de transport. L'invention concerne en particulier, mais de maniere non 
exclusive, un vehicule pliable pour le transport d'un enfant, qu'il s'agisse 
d'une poussette ou d'un landau par exemple ; etant entendu que la 
presente invention peut s'appliquer, d'une part, a d'autres vehicules 
phables. tels qu'un siege a roulettes pour une personne handicapee et 
d'autre part, a d'autres ensembles pliables. tels qu'un siege d'interieur ou 
de jardin. 

On connaTt deja par WO 86/03464 un ensemble pliable 

compose : 

- d'une structure d'appui ou de roulage avec deux longerons, 

- d'une structure de portage du support de la personne. et par 
exemple du siege, ou berceau, cette structure comportant deux montants 
articules a leur base aux extremites des longerons et pouvant occuper, une 
pos,tion de rangement dans laquelle ces montants sont sensiblement 
parallels aux longerons, et une position d'utilisation dans laquelle, ils 
forment un angle aigu par rapport aux longerons. 

-de moyens de calage des deux structures dans chacune de 
25 ieurs deux positions. 

- et d'une poignee de guidage dont les branches sont montees 
couhssantes par rapport aux montants de la structure de portage. 

Dans cet ensemble pliable, le support pour la personne est fixe 
a demeure sur les. montants de la structure de portage de sorte que en 
position d'utilisation. ce support est situe a une hauteur constante du sol 
alors meme que pour les enfants en bas age. il est preferable que la 
poslt,on allongee de sommeil. soit plus basse que la position assise, ne 
sera.t-ce que pour ameliorer la stabilite de I'ensemble en abaissant son 
.centre de gravite. 

Par ailleurs. lorsque I'ensemble pliable est amene en 
configuration de rangement. la position fixe du support pour la personne 
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sur la structure de portage forme, meme si ce support est pliable, une 
excroissance augmentant I'encombrement en longueur a Tune des 
extremes de I'ensemble plie et ne favorisant pas le rangement de cet 
ensemble. 

A cela, il faut ajouter que les nombreuses manipulations 
necessaires au passage de Tune a I'autre des configurations rendent ces 
transformations difficiles et parfois dangereuses pour les doigts. 

La presente invention a pour but de remedier a ces 
.nconvenients en fournissant un ensemble pliable du type precite 
permettant de modifier la distance par rapport au sol du support pour la 
personne ou enfant, de reduire le nombre de manipulations necessaires 
aux changements de configuration, tout en reduisant le coOt de 
construction. 

A cet effet. dans I'ensemble pliable selon I'invention. le support 
de la personne est fixe entre et sur les deux branches de la poignee de 
gu.dage tandis qu'un mecanisme de calage en hauteur, en au moins deux 
pos,t.on predetermines dudit support dans sa configuration d'utilisation 
est interpose entre au moins un montant de la structure de portage et la 
branche correspondante de la poignee de guidage. 
20 Grace a cet agencement, lorsque I'ensemble est en 

configuration d'utilisation. le support de la personne. et par exemp.e le 
siege peut occuper aux moins deux positions, a savoir une position haute 
d assise et une position basse de couchage. Selon .e nombre de positions 
tolerees par le mecanisme de calage. cette position basse peut etre 
confondue ou differente de la position occupee par le support de la 
personne lorsque I'ensemble est en configuration de rangement. 

Dans une forme d'execution de I'invention. les moyens de 
calage angulaire des deux structures component, au moins d'un c6te de 
ces structures : 

-un levier de triangulation dont I'extremite inferieure est 
art.culee sur le longeron correspondant de la structure d'appui ou de 
roulage. et est associee a des moyens de rappel elastique. et dont 
I extremite superieure est solidaire d'un axe transversal monte coulissant 
dans une lumiere longitudinale du montant correspondant, 

-et un dispositif de verrouillage a genouillere reversible 
compose de deux leviers disposes dans le prolongement I'un de I'autre au 
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voisinage de la lumtere pr6cit6e, chacun de ces leviers, d'une pan, 6tant 
articute sur le montant correspondant de ia structure de portage, au-deld 
de I'extrfimM correspondant de la Iumi6re, d'autre part, 6tant articute par 
rapport d I'autre levier au moyen d'une articulation coulissante form6e par 
5 un pion coulissant dans une lumiere, et de plus, comportant un cran de 
calage de I'axe sup6rieur du levier de triangulation dans I'une ou I'autre de 
ses positions de rangement et d'utilisation. 

Ce dispositif, mettant en oeuvre des moyens simples, peu 
coOteux et fiables, permet d'obtenir un excellent calage angulaire des deux 

10 structures, dans chacune de leur configuration. 

Avantageusement, les branches de la poign6e sont chacune 
solidaire d'un coulisseau inf6rieur pouvant coulisser sur une glissi&re de la 
structure de portage, ce coulisseau portant, articul6s sur lui : 

- d'une part, un premier levier de positionnement des branches, 

15 dont Tune des extr6mit6s est conform6e en verrou de calage et est apte d 
p6n6trer dans I'un quelconque des 6videments m6nag6s dans le montant 
correspondant de la structure de portage, I'autre extr6mit6 dudit levier 
prenant appui sur un ressort de rappel tendant d le maintenir en position 
de calage, et 6tant reli6, par un lien souple, d des moyens de commande 

20 disposes sur la barre transversale de la poign6e, 

-et, d'autre part, un second levier, de d6verrouillage de la 
fonction pliage-d6pliage dont Tune des extr6mit6s est reli6e, par un lien 
souple d des moyens de commande disposes sur la barre transversale de 
la poignSe, Tautre extr6mit6 de ce levier 6tant apte d venir en contact avec 

25 un redan saillant Iat6ralement de Tun des leviers de la genouillfere 
r6versible de verrouillage de la fonction pliage-depliage, pour amener cette 
genouill6re en position de d6verrouillage. 

Avec cette disposition, les deux commandes, respectivement 
de verrouillage du calage angulaire des deux structures, et de 

30 d6verrouillage du positionnement des branches de la poign6e et du support 
de la personne sont centralists sur la barre transversale de la poignSe, ce 
qui facilite respectivement la proc6dure de r6glage en hauteur du support, 
du sidge, ou berceau, et la procedure de pliage ou d6pliage. 

Un autre avantage de cette disposition provient du fait que le 

35 second levier, de d6verrouillage de la fonction pliage-dSpliage, est dispos6 
sur le coulisseau, ce qui lui permet de n'etre op6rant que dans la position 
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ou il est au voisinage de la genouil!6re, c'est £ dire uniquement lorsque les 
montants de la poignge sont rentes dans ceux de la structure de portage. 
Cet agencement simple empdche les fausses manoeuvres et gvite d 'avoir £ 
prgvoir des moyens de s6curit6 supplgmentaires. 
5 Dans une forme d'exgcution perforce de I'invention, chacun 

des branches de la poignge est soltdaire d'une traverse tubulaire formant 
poignge, et comportant des moyens de commande composes : 

- de deux poulies indfipendantes, disposes cdte d cdte, 
montges libres en rotation autour d'un axe longitudinal et £ chacune 

10 desquelles sont fixges les extrgmitgs des liens souples provenant, pour 

I'une, des premiers leviers, et pour I'autre, des seconds leviers, 

* d'un levier basculeur articulg entre les deux poulies autour 

d'un axe longitudinal et dont chacune des extrgmitgs est apte d faire 

pivoter d'une fraction de tour la poulie correspondante, 
IS - et d'un moyen dgverrouillable de calage en rotation de ces 

poulies. 

Avec ce dispositif, pour commander Tune ou I'autre des 
fonctions, il suffit, dans un premier temps, d'amener en position de 
dgverrouillage le moyen de calage en rotation des poulies, puis de basculer 
20 le levier basculeur, dans un sens, pour commander le d6verrouillage des 
montants de la poignge par rapport £ ceux de la structure de portage, et, 
dans I'autre sens, pour commander le d6verrouillage des moyens calant la 
structure de portage par rapport £ la structure de roulage. 

Dans une forme d'exgcution, le support de la personne est 116 £ 
25 chacune des branches de la poignge avec interposition d'un organe de 
rgglage en orientation dudit support, ledit organe 6tant muni de moyens de 
verrouillage dans chacune de ses positions angulaires. 

Un tel organe amgliore le contort de I'utilisateur mais permet 
aussi, en configuration de rangement, de donner au support, sidge ou 
30 berceau, une orientation r6duisant Pencombrement de I'ensemble. 

Dans une autre forme de realisation, le support de la personne 
est \\6 £ chacune des branches de la poignge avec interposition d'un 
moyen de fixation amovible comprenant : 

- sur I'un des glgments jambe ou support, un corps de fixation 
35 avec une glissigre de section en "C, borgne, dgbouchant vers le haut, 
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- sur I'autre 6l6ment, une pi6ce de fixation avec un tenon ayant 
une section transversale en "T" apte d p6n6trer dans la glissi&re en "C"; 

- et des moyens de verrouillage, en fin de course 
d 'engagement, du tenon dans la glissidre. 

S Ce dispositif de montage permet une mise en place et un retrait 

instantan6 du support, si&ge ou berceau, et cela sans utilisation d'outils. 
Cela permet de remplacer rapidement un support par un autre, mais aussi 
de retourner le support pour que I'utilisateur puisse regarder vers I'avant 
ou vers I'arri&re, par rapport au sens de d6placement de I'ensemble, et 
10 surtout, de retirer le support de la structure de portage pour r6duire 
I'encombrement de I'ensemble dans sa configuration de rangement. 

Une realisation de cet ensemble combine le r6glage en 
orientation et l'amovibilit6 du support par rapport & la structure de portage. 

D'autres caract6ristiques et avantages ressortiront de la 
IS description qui suit en r6f6rence au dessin schfematique annex6, 
reprdsentant d titre d'exemple non limttatif, une forme d'exScution de 
('invention dans le cas de son application d une poussette pour enfant. 

Figure 1 est une vue en perspective de I'ensemble de la 
poussette, lorsqu'elle est en position de roulage, 
20 Figure 2 en est une vue de c6t6, lorsqu'elle est en position de 

rangement, 

Figure 3 est une vue partielle en coupe suivant Ill-Ill de figure 
1 , montrant les moyens de commande, 

Figure 4 est une vue partielle par dessus, avec coupe partielle 
25 de la poign6e, montrant les moyens de commande. 

Figure 5 est une vue de cdt6 en coupe transversale de la 
poussette, lorsqu'elle est en position de roulage avec les montants de la 
poign£e en position, totalement rentr6s. 

Figures 6 et 7 sont des vues partielles, en coupe, de la partie 
30 inf6rieure de la structure de portage, lorsque la poign6e est en position 
basse et, respectivement, tors de Tactionnement du verrou de calage des 
montants et lors de Tactionnement du levier de d£verrouillage de la 
genouillfere, 

Figure 8 est une vue en coupe suivant VIII-VIII de figure 5 
35 montrant, d 6chelle agrandie, le coulisseau solidaire de Tun des montants 
de ta poign£e, 
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Figure 9 est une vue en perspective 6clat6e montrant les 
composants d'une forme d'ex6cution de I'organe de r§glage de 
I'orientation angulaire du support de la personne ou si£ge, 

Figure 10 est une vue partielle en perspective d c une forme 

S d'ex§cution des moyens de fixation amovible du support de la personne 
sur I'ossature de portage lorsque ce moyen est combing avec I'organe de 
r6glage de figure 9, 

Figure 11 est une vue en perspective montrant les elements 
essentiels des moyens de fixation amovible du support de la personne. 

0 Comme montr6 £ la figure 1, cette poussette est compos6e 

d'une structure de roulage designee, de fagon g6n6rale, par la reference A, 
et d'une structure de portage designee par la reference B. La structure de 
roulage est compos6e de deux longerons 2, porteurs de roues 3 et 
articulfis autour d'un axe transversal 4 d la base de la structure de portage 

5 B. Cette dernifere est compos6e de deux montants 5 portant les deux 
branches 6 d'une poignSe de guidage 7. Au moins Tun et, de preference, 
chacun des montants 5 de la structure de portage B est relie au bras 2 
correspondent de la structure de roulage par un mScanisme de calage C 
(figure 5). 

0 Dans la forme d f ex6cution representee £ la figure 5, et encore 

plus en details aux figures 6 et 7, ce m6canisme comprend un levier de 
triangulation 8 dont I'extremite inferieure est articuiee en 9 sur le longeron 
2 correspondant et dont I'extr6mit6 sup6rieure est munie d'un axe 
transversal 10. Une partie de cet axe peut coulisser dans une lumiere 

5 longitudinale 12, (figure 7) m6nag6e dans le support d 'articulation 24a 
decrit plus loin, tandis que son autre partie est destinee d coop6rer avec 
Tun ou Pautre des crans 13, m6nag6s dans les deux leviers, 
respectivement 14 et 15, d'une genouillfere reversible. Le levier 14 de 
cette genouiliere est articuie en 16 sur le support 24a, au-dessous de 

0 I'extremite de la lumiere 12, tandis que le levier 15 est articuie par Tune 
de ses extr6mit6s en 17 sur le m6me support mais, au-dessus de 
I'extremite de la lumiere 12. Le levier 14 est muni d'un pion 18 pouvant 
coulisser dans une lumiere 19 m6nag6e a I'extremite libre du levier 15. 

Le mecanisme de calage comporte egalement des moyens de 

>S rappel du levier de triangulation 8, constitues, dans cette forme 
d'execution, par un bloc 20 en maferiau eiasttque, fixe dans le longeron 2 
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au-dessus de Particulation 9. Un logement 21 forme dans ce bloc presente 
deux faces d'appui 21a et 21b aptes £ venir en contact avec les parties 
correspondantes du levier, en fin de mouvement de pliage ou de d6pliage, 
pour comprimer localement le bloc et engendrer des forces de rappel 
5 eiastique tendant d faire pivoter le levier 8 f au debut de chacune des 
phases de d6verrouillage, pour amorcer Pouverture de la genouillfere 
reversible 14,15. 

La figure 6 montre que, lorsque la poussette est en 
configuration d f utilisation, Paxe 10 du levier de triangulation 8 est 

10 imjnobilis£ dans le cran inf6rieur 13 de la genouiltere et assure ainsi le 
calage du compas £ angle aigu forme par le longeron 2 de la structure de 
roulage A et par le montant 5 de la structure de portage B. 

La figure 7 montre que, lors du pliage de la poussette pour 
Pamener dans la configuration de rangement, representee d la figure 2, la 

IS genouiliere 14-15 libfere Paxe 10, qui peut ainsi coulisser dans la lumi&re 
12, jusqu'd venir au-dessous du cran sup£rieur 13 puis dans ce cran, 
position dans laquelle le longeron 2 correspondant est sensiblement 
paralieie & la direction generate de la structure de portage, comme montre 
£ la figure 2. 

20 L'armature 1 1 de chaque montant 5 est r6aiis6e dans une piece 

rigide qui, m6tallique ou en matiere mouiee et comme montre d la figure 8, 
pr6sente en section transversale la forme g6n6rale d'un "U" dont la 
concavite est dirigee vers le bas. A son extr6mit6 inferieure, et comme 
montre & la figure 5, cette armature est solidaire d'une noix 24 qui est en 

25 matiere synthetique et constitue palier d'articulation pour Paxe 4 
d'articulation des deux structures A-B, mais aussi support d 'articulation 
24a pour la genouiliere reversible 14-15, comme montre figures 6 et 7, et 
fOt d'ancrage pour Pextr6mit6 inferieure d'uhe glissifere verticale 27. 

Dans la forme d'execution representee,, cette glissifere est 

30 constitu6e par un tube metallique qui est lie d la noix 24 par une goupille 
transversale 28. 

Comme montre figure 5, Pextremite sup6rieure de Parmature 1 1 
est solidaire d'une noix superieure 29, egalement en matiere synthetique 
et formant fOt d'ancrage pour Pautre extremite de la glissiere 27, caiee par 

35 une goupille 22, et palier 30 pour la branche 6 correspondante de la 
poignee 7. 
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Chacune des branches 6 est solidaire, d son extr6mit6 
inf6rieure, d'un coulisseau 32 mont6 coulissant sur la glisstere 27 et 
portant un premier levier 33, faisant partie d'un m6canisme D de calage en 
hauteur, et un second levier 34. Comme le montre plus en details les 
5 figures 6 & 8, le premier levier 33 est articul6 sur le coulisseau 32 par un 
axe transversal 35 et pr6sente, dans sa partie sup6rieure, un tenon 36 
formant verrou de calage. Dans sa partie interieure, il a la forme d'une 
chape dont les deux branches 37a-37b (figure 8) sont disposes de part et 
d'autre du coulisseau 32. Ces deux branches portent un axe transversal 

10 38, qui traverse le coulisseau 32 par une lumifere 39, visible aux figures 6 
et 7. Cet axe sert de point d'accrochage d rextr6mit6 inf6rieure d'un lien 
souple 40, dispose Jongitudinalement dans la branche 6, et point d'appui 
pour un ressort 42, dont Pautre extr6mrt6 est en appui contre I'extr6mit6 
de la branche 6 Ii6e au coulisseau par une goupille 43. Le ressort 42, qui 

IS est disposd dans le logement 44 m6nag6 dans le coulisseau pour recevoir 
I'extr6mit6 infgrieure de la branche 6, communique au premier levier 33, 
un effort dans le sens de la flfeche 45. Cet effort tend constamment d 
engager la partie du levier en forme de verrou 36 dans Tune des 
6videments 46, m6nag6s dans I'Sme de I'armature 1 1 . 

20 Le second levier 34, portd par le coulisseau 32, est dispose, 

d'un c6t6 de ce coulisseau. II est. articute sur ce dernier par un axe 
transversal 47 et est solidaire, par Tune de ses extr6mit6s, d'un talon 
transversal 48 s'6tendant devant le coulisseau. Plus pr6cis6ment, et 
comme montr6 aux figures 6 et 7, ce talon s'6tend devant un chambrage 

25 49 communiquant, par un al6sage de transition 51, avec le logement 44 
m6nag6 dans le coulisseau. Ce talon 48 constitue organe d'accrochage 
pour un lien souple 50 traversant les al6sages pr6cit6s et allant vers 
Pint6rieur de la branche 6. Un ressort 52, dispose dans le chambrage 49, 
vient en appui sur le talon 48 pour maintenir Tensemble du levier dans une 

30 position dMnaction, dans laquelle il est pivots pour rester dans 
Pencombrement du coulisseau 32, comme montr6 figure 6. Cette m§me 
figure montre que, lorsque le coulisseau est dans sa position la plus basse, 
la trajectoire de rextr6mit6 libre du second levier 34 peut s6canter un 
redan 53, saillant du levier 15 de la genouilldre et dont Tutilitd sera 

35 pr6cis6e plus loin. 
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La figure 8 montre que le coulisseau 32 est solidaire d'une 
patte transversale 54 sur iaquelle sont fix6s les moyens de fixation et d 
'articulation du sitge 1 portt par la structure de portage B. Ces moyens 
seront dtcrits plus loin. 

S Les figures 1 et 2 montrent que I'ensemble de I'armature 1 1 de 

chacun des montants de la structure de portage B est recouvert par un 
capotage 61 cachant tous les mtcanismes qui viennent d'etre dtcrits, 
respectivement de calage des branches 6 dans la structure de portage B, 
et de la structure de portage B par rapport & la structure de roulage A. 

0 Suivant une autre caracttristique de P invention, les liens 

souples 40 et 50 associts aux moyens de calage prtcitts aboutissent d 
des moyens de commande disposes dans la barre transversale 7 formant 
poignte, moyens qui vont §tre dtcrits en rtftrence aux figures 3 et 4. 

La figure 3 montre que la poignte 7 est constitute par une 

S traverse tubulaire qui communique avec I'inttrieur des extrtmitts des 
branches tubulaires 6 auxquelles elle est lite. Dans sa partie centrale, 
cette traverse porte done des moyens de commande qui sont composts de 
deux poulies 60 et 62, monttes libres en rotation sur des axes 
transversaux 63, d'un levier basculeur 64 et d'un poussoir de stcuritt 65. 

0 Sur les poulies 60 sont accrochtes les extrtmitts des liens souples 40g et 
40d provenant, respectivement, du montant gauche et du montant droit 
de la structure de portage B, et commandant le dtverrouillage des 
branches. Sur celle 62 sont accrochts les liens 50g et 50d provenant des 
mfimes montants, mais commandant la fonction pliage-dtpliage. Un 

5 renvoi, et par exemple un galet 66 montt libre en rotation sur un axe 
transversal 67, est dispost d proximitt du dtboucht de chaque branche 6 
dans chaque extrtmitt de la traverse 7, pour faciliter le renvoi des liens 
souples en direction des poulies 60 et 62. 

Le levier basculeur 64 est articult autour d'un axe transversal 

0 68 de la traverse 7. II traverse la parot inftrieure par une ouverture 69. 
Chacune des extrtmitts de ce levier est apte d venir en appui avec un 
doigt excentrt 70 saillant de I' une des faces diamttrales de la poulie 
correspondante. La figure 4 montre que le levier basculeur est dispost 
dans I'intervalle entre les poulies 60-62, ce qui implique que le doigt 70 de 

IS chaque poulie fasse saillie en direction de I'autre poulie. 
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Le poussoir de s6curit6 65 est monte coulissant par rapport £ la 
traverse 7 dont il traverse ta paroi sup6rieure par une ouverture 70. Un 
ressort de rappel 72, interpose entre ce poussoir de s6curit6 et une 
barrette transversale 73 tend £ chasser ce poussoir de s6curite vers 

S I'exterieur. Ce poussoir de s6curit6 qui, comme le levier basculeur 64 est 
dispose dans I'intervalle entre les deux poulies, comporte, £ chacune de 
ses extr6mit6s et en saillie de Tune de ses faces, deux ergots 74 
coop6rant avec des lumi£res de chacune des poulies. Chaque lumfere est 
compos6e d'une branche sensiblement radiale 75a, grace £ laquelle I'ergot 

0 74 assure le calage en translation de cette poulie, et d'une branche 75b, 
en forme d'arc de cercle, tolerant la rotation de cette poulie. 

Lorsque le m6canisme de commande est au repos, il est dans la 
position representee £ la figure 3, position dans laquelle les deux poulies 
60, 62 sont cal6es en rotation par les ergots 74 du poussoir de s6curit6 

S 65 et le levier basculeur 64 est en position de repos. 

On notera que, dans cette position de repos, les crans de 
verrouillage 36 des coulisseaux associes £ chacune des branches 6 sont 
engages dans Tun des evidements 46 de I'armature, comme montre £ la 
figure 7, et cela sous Taction de leur ressort de rappel 42, tandis que les 

0 leviers 34 sont, sous la pouss6e de leur ressort 52, dans leur position 
inactive representee £ la figure 6. 

Lorsqu'il est n6cessaire de modifier la position verticale du 
siege 1 , montre £ la figure 1 , ou pour amener la poign6e dans la position 
de rangement montr6e £ la figure 5, il suffit d'actionner le poussoir de 

5 securite 65, de manidre £ ddplacer ses ergots 74, depuis les Iumi6res 
radiales 75a jusqu'aux lumieres en arc de cercle 75b des poulies 60 et 62. 
A ce stade, et avec la mfime main, il suffit de faire basculer le levier 64 
dans le sens de la fl6che 80 de figure 3 pour provoquer, par contact de 
Textremite de ce levier, qui est a gauche £ la figure 3, avec le doigt 70 de 

0 la poulie 60, la rotation de cette poulie dans le sens de cette fieche 80. 
Cette rotation, qui s'effectue sur une fraction de tour, communique aux 
deux liens souples 40g et 40d une translation dans le sens des fieches, 
respectivement 81 et 82. Cette traction se r6percute sur les premiers 
leviers 33 qui, en oscillant autour de leurs axes d'articulation 35, passent 

5 de la position de verrouillage representee a la figure 7 £ la position de 
deverrouillage representee £ la figure 6. 
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II est alors tr6s ais6, en continuant d actionner les deux 
elements 64 et 65 du m6canisme de commande, de teiescoper les 
branches 6 de la poignge par rapport aux montants 5 de la structure de 
portage B, jusqu'd la position choisie, mat§rialis6e par les 6videments 46 

•4 

5 de I 'armature 11. 

Dds que les moyens de commande sont reldches, le levier 
basculeur 64 revient d sa position de repos initiate, sous Taction des 
ressorts 42, disposes dans les coulisseaux 32 et engageant les verrous 36 
dans les 6videments 46 de Parmature. En effet, le pivotement des leviers 
10 33 se transmet, par les liens 40g et 40d 9 d la poulie 60 qui revient ainsi & 
sa position initiate, en permettant d I'ergot 74 de s'engager dans la 
branche radiale 75a de sa lumtere. 

Le basculement du levier 64 dans T autre sens, aprds 
actionnement du poussoir de s6curit6 65, provoque le tirage des liens 
IS souples 50g et 50d, et, en consequence, provoque le pivotement des 
leviers 34 dont les extremes libres d6crivent une trajectoire au cours de 
laquelle elles rencontrent les redans 53 des leviers 1 5 des genouilteres. La 
course des leviers 34 est suffisante pour amener les leviers 14 et 15, 
constituant les genouilldres, de la position de verrouillage, representee £ la 
20 figure 6, d la position d6verrouill£e, representee d la figure 7. Dans cette 
dernidre position, le cran 13 du levier 14 libere le doigt 10 du levier de 
triangulation 8, qui peut alors pivoter librement en m§me temps que la 
structure de portage B est rapprochee de la structure de roulage A. 

En fin de mouvement, c'est d dire iorsque les deux structures A 
25 et B precitees sont en position de rangement, le doigt 10 de chaque levier 
de triangulation 8 rencontre Pautre partie du redan 53 et provoque, par 
pivotement en sens inverse du levier 15, la mise en alignement de ce levier 
avec celui 14 et Tengagement de son cran 13 sur Taxe 10. 

On notera, qu*d partir du moment od le doigt 10 circule dans la 
30 lumi&re 12, Taction sur le levier basculeur 64 peut cesser. 

Comme precedemment, le levier basculeur 64 est ramene dans 
sa position mediane par les ressorts de rappel 52 des leviers 34. 

Le mecanisme de deverrouillage des moyens de calage en 
position pliee ou d6pli§e des deux structures A et B de la poussette, 
35 presente Tavantage de n'fitre operant que Iorsque les branches 6 de la 
poignee 7 sont en position teiescopfie maximaie, c'est d dire sont en 
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position de rangement. En effet, dans les autres positions, le pivotement 
du second levier 34 est totalement inop6rant, parce qu'il est trop 6loign6 
du redan avec lequel il coopfere. Cette disposition 6vite d'avoir recours h 
des moyens de s6curit6 comptementaire pour 6viter le phage accidentel de 
5 la poussette, lorsqu'elle est en position d'utilisation. 

On notera que le m§canisme de calage D fonctionne aussi bien 
en configuration de rangement qu'en configuration d' utilisation et que son 
d£verrouillage s'effectue, dans les deux cas, £ partir de la poign6e 7. 

II va maintenant fitre proc6d6 £ la description des moyens de 

10 fixation du support de la personne, et en I'occurrence du stege 1 sur les 
panes 54 solidaires des coulisseaux 32. En effet, ces moyens de fixation 
contribuent, non seulement £ I 'amelioration du confort de Putilisateur, mais 
aussi interviennent dans la reduction de I'encombrement de la poussette 
lorsqu'elle est en configuration de rangement. 

IS Dans la forme d'ex6cution representee, chacun des longerons 

83 de I'armature du support de la personne, et en ('occurrence du siege 1, 
est lie £ la pane 54 avec interposition, d'une part, d'un organe de reglage 
en orientation angulaire d6sign6 de fagon g6n6rale par la reference 84 et, 
d'autre part, d'un moyen de fixation amovible d6sign6 de fapon g6n6rale 

20 par la reference 85. 

L'organe de reglage en orientation 84 est, comme montr6 aux 
figures 8 et 9, compose d'un disque 86, d'un boTtier 87, d'un patin 88 et 
d'un poussoir de commando 89. Le disque 86 est solidaire, par des 
moyens qui seront d6crits ulterieurement, de la branche 6 de la poign6e, et 

25 comporte, saillant vers I'interieur, au moins une et de preference deux 
couronnes crantees 90. La figure 9 montre que les intervailes entre crans 
des deux couronnes sont alignSs suivant des diamfetres. 

Le boitier 87 coiffe le disque 86 par rapport auquel il est monte 
libre en rotation autour d'un axe transversal 91 dispose axialement au 

30 centre du disque. Ce boitier est traverse par une lumiere 92, paralldle d 
Tun de ses diametres et lui permenant d'etre travers6e par le longeron 83 
de I'ossature du siege, longeron sur lequel il est fixe par des vis 93. Ce 
boTtier est realise en matifere synthetique mouie et comporte interieurement 
un logement diametral 94, dispose paralieiement e la lumiere 92, et 

35 servant de glissifcre pour le patin 88. 
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Comme le montre la figure 9, le patin 88 comporte un logement 
interne 95 pour un ressort de rappel 96. Deux des parois de ce logement 
sont travers6es par une lumifere longitudinale 97 servant au passage de 
I'axe 91, tout en tolerant le coulissement du patin dans le logement 94 du 
5 bottler. Le ressort 96 vient en appui, d'un cote, sur I'axe 91 et, de Tautre 
cfite, sur un retour coud6 99, solidaire du patin et venant dans le 
prolongement du d6bouch6 de son logement interne 95. Ce patin 
comporte egalement des doigts 100, saillant de sa face faisant vis & vis 
aux couronnes crantees 90. Ces doigts sont r6partis de mani§re que, 

10 lorsque le patin est en position de verrouillage, sous Taction de rappel de 
son ressort 96, chacun d'eux se trouve dans Tun des intervalles entre 
crans des couronnes 90. Enfin, le patin 88 est solidaire d'un tenon 
transversal 101, saillant dans la zone du bottier comportant la Iumi6re 92. 
Ce tenon est au voisinage du longeron 83 de I'ossature du siege et permet 

IS la fixation du patin, par une vis 102, sur le poussoir de commande de 
deverrouillage 89. Dans la forme d'exgcution representee, ce poussoir est 
constrtu6 par un tronpon de tube semi-circulaire pouvant coulisser sur le 
longeron 83 de I'ossature du siege mais il est evident qu'il peut presenter 
tout autre forme, pourvu qu'au moins Tune de ses extremes, d6passant 

20 du bortier, soit aisSment accessible par I'utilisateur. 

En position de verrouillage, les doigts 100 du patin 88 sont 
engages dans les intervalles entre crans des couronnes crantees 90 et 
assurent done le calage en rotation du patin 88 et, par le montage de ce 
patin dans le logement 94 du bottier, le calage en rotation du bottier, done 

25 du siege 1 par rapport d la structure de portage B. Pour modifier la 
position angulaire de I'ossature du siege, il suffit, au moyen du poussoir 
89, de faire coulisser chacun des patins 88 dans le sens de la flfeche 103 
de figure 9. Ce d6placement comprime le ressort 96 et am6ne les doigts 
100 hors des couronnes crantees 90. II est alors possible de faire pivoter 

30 manuellement I'ossature du siege de manidre a lui donner ('angulation 
voulue. Des que celle-ci est atteinte, le relachement des poussoirs 89 
permet aux ressorts 96 de plaquer les doigts 100 des patins 88 contre les 
couronnes crantees correspondantes et d'engager ces doigts dans un 
intervalle entre crans pour assurer le verrouillage angulaire du siege par 

35 rapport d I'ossature de portage. 
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On notera que, pour faciliter te coulissement du patin, le boTlier 
87 comporte, dans ie prolongement du logement 94, un defoncement 104. 

Cet organe de r6glage de I'orientation du support de la 
personne est 6galement utilise pendant la manoeuvre de mise en 
5 configuration de rangement de la poussette pour donner au support de la 
personne, par exemple au stege ou au berceau, la position angulaire qui, 
par rapport £ I'ossature de portage, r6duit au maximum I'encombrement 
de ce si6ge ou berceau, et en consequence, I'encombrement g6n6ral de 
I'ensemble pliable. 

10 Le moyen de fixation amovible 85 est compost, comme montr6 

d la figure 11, d'un corps de fixation 105, d'une piece de fixation 106 et 
d'un moyen de verrouillage 107. Dans la forme d'ex6cution representee, le 
corps de fixation 105 est solidaire de la patte 54 faisant partie du 
coulisseau 32, solidaire de la branche 6 de la poign6e 7, tandis que la 

15 piece de la fixation 106 est solidaire du disque 86 de I'organe de r6glage 
de r orientation 84, mais tl est Evident qu'ils peuvent §tre r6partis de fapon 
inverse. 

La figure 11 montre bien que le corps de fixation 105 est 
essentiellement compose par une glissiere 108, de section transVersale en 

20 "C", borgne vers le bas, et debouchant vers le haut. Dans la forme 
d'ex6cution representee, I'axe longitudinal de la glissiere est 
perpendiculaire d la patte 54, mais il est evident qu'il peut egalement §tre 
incline par rapport d cette console. Le fond de la glissiere est traverse par 
un orifice de verrouillage 109 et par un evidement 110 qui, decaie 

25 . longitudinalement par rapport d cet orifice, debouche du bord sup6rieur du 
corps de fixation. Enfin, dans la partie borgne inf6rieure de la glissiere, est 
dispose un bloc 1 1 2 en materiau eiastique. 

La piece de fixation 106 presente un tenon de section 
transversale en T N , apte e p6n6trer dans la glissiere 108. Celui-ci 

30 comporte un evidement longitudinal et axial 113 servant de logement au 
levier 114 des moyens de verrouillage 107. Ce levier est muni d son 
extremite inferieure d'un crochet 115, ouvert vers le haut et s'articulant 
sur un bee transversal 116 saillant du fond de revidement 113. La figure 8 
montre que ce bee comporte, en vis £ vis du levier 114, une face pentue 

35 117 facilitant le pivotement du levier 114. 
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Dans sa partie m6diane, le levier 114 est muni d'un cran 118, 
apte d p6n6trer dans I'orifice de verrouiltage 109, et d'un cran 119 apte d 
s'engager dans l'6videment 1 10 de la ptece de fixation 105. 

Les moyens de rappel 6lastiques du levier 114 sont constitu6s 
S par un bloc 120 en matgriau 6lastique se logeant dans I'Svidement 113 du 
tenon 106. Cette pi6ce est fix6e par collage sur les faces entre lesquelles 
elle est interpos6e, d savoir sur le fond de l'£videment 113 et sur la face 
faisant vis d vis d ce fond du levier 114. 

II ressort de ce qui pr6c6de que les moyens de verrouiltage 

10 composes du levier 114 et du bloc 6lastique 120 font corps avec la pi§ce 
de fixation 106 et, en consequence, font corps avec chacun des longerons 
de I'ossature 83 du support de la personne, que ceiui soit constitu6 par un 
sidge, un berceau ou autre. 

Pour mettre en place ce stege, il suffit d'engager les pieces de 

15 fixation 106 dans les glissferes 108 des corps de fixation 105. Durant cet 
engagement, les chanfreins 1 1 8a pr6c6dant les crans 1 1 8 de chacun des 
leviers 114 tendent d faire pivoter les leviers en direction des pieces de 
fixation 106 jusqu'd ce que les crans 118 parviennent au niveau des 
orifices de verrouiltage 109. A partir de cette position, les leviers 114 des 

20 deux moyens de fixation amovibles reviennent 6lastiquement & leur 
position de verrouillage et engagent les crans 118 et 119 dans ieurs 
logements respectifs 109 et 110. 

Pour d6solidariser I' ensemble, il suffit de faire pivoter les leviers 
114 vers l'int§rieur dans le sens de la fl&che 121 de figure 8, en 

25 comprimant les blocs 6lastiques 1 20, de manidre d Eloigner les crans 118 
et 119 de Ieurs logements de verrouillage, et simultan6ment de faire 
coulisser les pteces de fixation 106 hors des glissi^res 108. 

Ces moyens de fixation amovibles, de conception simple, 
permettent une interchangeabilit6 rapide du support, sidge ou berceau, 

30 6quipant la poussette, par exemple pour faire passer un si6ge d'une 
position dans laquelle Tenfant regarde vers I'avant S une position dans 
laquelle il regarde vers Parri6re, par rapport au sens d'avancement de la 
poussette. Cela permet aussi, lorsque le support de la personne ou de 
Tenfant est tr6s encombrant, et, par exemple, est constitu6 par une 

35 nacelle volumineuse, de ddsolidariser ce support de r ensemble de portage 
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pour en r£duire rencombrement et en faciliter le rangement ou le 
stockage. 

II ressort de ce qui pr6c6de que les difterents moyens 
composant I'ensemble pliable selon ('invention concourent £ des buts 
S communs, & savoir : 

- faciliter les manipulations hors des changements de 
configuration, 

- r6duire rencombrement en configuration de rangement, 

( * garantir la s6curit6 contre tous d6r6glages en configuration 
10 d'utilisation, 

tout en 6tant fabriquables d moindre cout. 
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REVENDICATIONS 

1 . Ensemble pliable et rSglable en hauteur pour le support, ou le 
transport d'une personne ou d'un enfant, compose : 

- d'une structure d'appui ou de roulage (A) avec deux 
S longerons (2), 

- d'une structure de portage (B) du support (1) de la personne, 
et par exemple du sifege ou berceau, cette structure comportant deux 
montants (5) articuISs S leur base aux extr£mit£s des longerons (2) et 
pouvant occuper, une position de rangement, dans laquelle ces montants 

10 sont sensiblement paralleles aux longerons (2), et une position 
d'utilisation, dans laquelle ils torment un angle aigu par rapport aux 
longerons (2), 

- de moyens (C) de calage des deux structures (A et B) dans 
chacune de leurs deux positions, 

IS - et d'une poignde de guidage (7) dont les branches (6) sont 

mont§es coulissantes par rapport aux montants (5) de la structure de 
portage (B), caract6ris6 en ce que le support (1) de la personne est fix6 
entre et sur les deux branches (6) de la poign§e de guidage (7), tandis 
qu'un mgcanisme (D) de calage en hauteur, en au moins deux position 

20 predetermines dudtt support (1) dans sa configuration d'utilisation, est 
interpose entre au moins un montant (5) de la structure de portage (B) et 
la branche (6) correspondante de la poignge de guidage (7). 

2. Ensemble pliable selon la revendication 1, caract6ris6 en ce 
que les moyens (C) de calage angulaire des deux structures comprennent, 

25 au moins d'un cdt6 de ces structures : 

- un levier de triangulation (8) dont I'extr6mit6 inf6rieure est 
articuiee sur le longeron (2) correspondant de la structure d'appui ou de 
roulage (A), et est associ&e & des moyens de rappel eiastique (20), et dont 
Pextr6mit6 sup6rieure est solidaire d'un axe transversal (10) monte 

30 coulissant dans une lumi&re longitudinale (12) du montant (5) 
correspondant, 

- et un dispositif de verrouillage d genouill&re reversible 
compost de deux leviers (14, 15) disposes dans le prolohgement I'un de 
I'autre au voisinage de la lumi&re (12) pr6cit6e, chacun de ces leviers, 

35 d'une part, 6tant articuie sur le montant (5) correspondant de la structure 
de portage (B), au-dela de rextr6mit6 correspondant de la Iumi6re (12), 
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d'autre part, Stant articuie par rapport d r autre levier au moyen d'une 
articulation coulissante form6e par unpion (18) coulissant dans une 
lumi&re (19), et de plus, comportant un cran (13) de calage de I'axe 
sup6rieur (10) du levier de triangulation (8), dans Tune ou Pautre de ses 
S positions de rangement et d* utilisation. 

3. Ensemble selon I'ensemble des revendications 1 et 2, 
caract6ris6 en ce que les branches (6) de la poignSe (7) sont chacune 
solidaires d'un coulisseau inf6rieur (32) pouvant coulisser sur une 
glissifere (27) de la structure de portage (B), ce coulisseau portant, 

10 articuISs sur lui : 

- d'une part, un premier levier (33) de positionnement des 
branches (6), dont Tune des extr6mit6s est conform6e en verrou de calage 
(36) et est apte & p6n6trer dans Tun quelconque des 6videments (46) 
m6nag6s dans le montant (5) correspondant de la structure de portage (B), 

IS Pautre extr6mit6 dudit levier prenant appui sur un ressort de rappel (42), 
tendant h le maintenir en position de calage, et 6tant reliS, par un lien 
souple, d des moyens de commande (60, 62, 64, 65) disposes sur la barre 
trans versa le de la poign6e (7), 

- et, d'autre part, un second levier (34), de d£verrouillage de la 
20 fonction pliage-d6pliage, dont Tune des extr6mit6s est relive, par un lien 

souple (50) aux moyens de commande disposes sur la barre transversale 
de la poign6e (7), Pautre extr£mit6 de ce levier 6tant apte d venir en 
contact avec un redan (53) saillant Iat6ralement de Tun des leviers (14-15) 
de la genouill6re reversible de verrouillage de la fonction pliage-d6pliage f 
25 pour amener cette genouilldre en position de d6verrouillage. 

4. Ensemble selon Tune quelconque des revendications 1 d 3, 
caract6ris6 en ce que chacun des montants de la structure de portage (B) 
est compost d'une armature m6tallique longiforme (11), de section 
transversale en M U", dont I'dme comporte les 6videments (46) pour le 

30 verrou (36) de calage de la branche (6) 

5. Ensemble selon Tune quelconque des revendications 3 d 4, 
caract6ris6 en ce que le premier levier (33) de positionnement des 
montants (6) est en forme de chape dont les deux branches (37a, 37b), 
passant de part et d'autre du coulisseau (32), portent un axe (38) qui, 

35 traversant le coulisseau (32) par des lumteres (39), constitue organe 
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d'accrochage du lien souple (40) et appui pour Tune des extr6mit6s d'un 
ressort (42). 

6. Ensemble selon Tune quelconque des revendications 3 i 5 f 
caract6ris6 en ce que le second levier (34) de d6verrouillage de la fonction 

S pliage-repliage, est articul6 d'un cot6 du coulisseau (32) et comporte un 
talon transversal (48) constituant appui pour un ressort de rappel (52), le 
maintenant en position d'inaction, et organe d'accrochage pour le lien 
souple (50). 

7. Ensemble selon Tune quelconque des revendications 3 £ 6, 
10 caract6rise en ce que, chacun des branches (6) de la poign6e (7) est 

tubulaire et I'algsage m6nag£ dans le coulisseau (32), pour recevoir son 
extr6mit6 interieure, communique, par un al6sage de transition (51), avec 
un chambrage (49) de positionnement du ressort (52) pour le second 
levier, ce chambrage (49) formant 6galement passage pour le lien 
IS souple (50) correspondent, dispose, avec le lien (40) pour le premier 
levier (33), d I'int6rieur de cette branche tubulaire (6). 

8. Ensemble selon I'une quelconque des revendications 3 d 7, 
caract6ris6 en ce que chacune des branches (6) de la poign6e est solidaire 
d'une traverse tubulaire (7) formant poignee, et comportant des moyens 

20 de commande composes : 

- de deux poulies ind6pendantes (60, 62), dispos6es c6te S 
cflte, monies libres en rotation autour d'un axe longitudinal et & chacune 
desquelles sont fix6es les extr6mit6s des liens souples, 
respectivement (40g et 40d), et (50g et 50d) provenant, pour I'une, des 

25 premiers leviers (33), et pour I'autre, des seconds leviers (34), 

- d'un levier basculeur (64), articuie entre les deux poulies (60- 
62) autour d'un axe longitudinal et dont chacune des extr£mit6s est apte d 
faire pi voter d'une fraction de tour la poulie correspondante, 

- et d'un moyen dgverrouillable (65) de calage en rotation de 
30 ces poulies (60-62). 

9. Ensemble selon la revendication 8, caractSrise en ce que les 
moyens de calage des poulies (60-62) sont composes d'un poussoir de 
s6curit6 (65) qui, mont6 coulissant transversalement dans la traverse (7) & 

. I'encontre d'un ressort de rappel (72), comporte, en saillie de ses 
35 extr6mit6s, deux ergots (74) p6n6trant chacun dans une lumi&re m6nag6e 
dans la poulie (60-62) correspondante, cette lumi&re pr6sentant une 
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branche radiale (75a) de calage de la poulie, et une branche (75b) en arc 
de cercle, tolerant sa rotation. 

10. Ensemble selon Tune quelconque des revendications 8 et 9, 
caractertse en ce que chacune des poulies (60-62) comporte un doigt 

5 excentre (70), saillant de Tune de ses faces et dispose dans la trajectoire 
de basculement de Tune des extr6mit6s du levier basculeur (64). 

11. Ensemble pliable selon Tune quelconque des revendications 
1 d 10, caract£ris6 en ce que le support (1) de la personne est li§ d 
chacune des branches (6) de la poign6e (7) avec interposition d a un organe 

10 (84) de r6glage en orientation dudit support, (edit organe 6tant muni de 
moyens de verrouillage dans chacune de ses positions angulaires. 

12. Ensemble pliable selon la revendication 11, caract§rise en 
ce que P organe (84) de r6glage en orientation est compost : 

- d'un disque (86) solidaire de la branche (6) correspondante de 
IS la poignSe (7) et comportant, saillant en direction du support (1) de la 

personne, au moins une couronne crant6e (90), 

- d'un boftier (87) qui, coiffant le disque (86) et mont6 libre en 
rotation autour d'un axe transversal (91) traversant axialement le disque, 
est solidaire du support (1) de la personne et comporte un logement 

20 diametral interne (94), 

- d'un patin (88) qui, mont6 coulissant dans le logement 
diametral (94) pr6cit6 d I'encontre de moyens de rappel (96) le ramenant 
en position de verrouillage, porte des doigts en saillie (100) aptes & 
s'insGrer dans les intervalles entre crans de la couronne crant6e (90) du 

25 disque, 

- et d'un poussoir (89) de commande du d6verrouillage solidaire 
du patin (88) et dont I'extr6mit6 d6passe hors du boftier. 

13. Ensemble pliable selon Tune quelconque des revendications 
1 d 12, caract6ris6 en ce que le support (1) de la personne est \\6 d 

30 chacune des branches (6) de la poign6e avec interposition d'un moyen 
(85) de fixation amovible comprenant : 

- sur I'un des 6l6ments branche (6) ou support (1), un corps de 
fixation (105) avec une glissfere (108) de section en "C, borgne et 
dSbouchant vers le haut, 
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-sur Pautre 6l6ment, une piece de fixation (106) avec un tenon 
ayant une section transversale en T w apte d p6n6trer dans la glissifcre 
en -C- (108), 

- et des moyens (107) de verrouillage, en fin de course 
5 d'engagement, du tenon dans la glissiere. 

14. Ensemble selon la revendication 13, caract6ris6 en ce que 
les moyens (107) de verrouillage du moyen (85) de fixation amovible sont 
constituds : 

- d'une part, par un levier de verrouillage (1 14) se logeant dans 
10 un 6videment (113), longitudinal et axial, du tenon (106), ce levier 

comprenant : 

-d son extr6mit6, opposSe d celle libre, un crochet (115), 
ouvert vers le haut et s'articulant sur un bee transversal (116) saillant du 
fond de I'Svidement (113), 
15 - et, dans sa partie m&Jiane, au moins un cran (118), saillant 

de sa face en vis d vis du fond de la glissfere (108) et apte d p6n6trer dans 
un orifice (109) du fond de cette glissi&re, 

-et, d'autre part, par un bloc en mat6riau 6lastique (120) 
interpos6 entre I'extr6mit6 libre du levier (114) et le fond de la partie 
20 sup6rieure de l 9 6videment (113) pr6cit6. 

15. Ensemble selon Tensemble des revendications 11 d 14, 
caract§ris6 en ce que le corps de fixation (105) portant la glissi&re (108) 
des moyens de fixation amovible (85) est constitud par une patte (54) qui, 
solidaire du coulisseau (32) lid d la branche (6) correspondante de la 

25 poign6e (7), fait saillie dans IMntervalle entre les deux montants (5) de la 
structure de portage (B), tandis que le tenon (106), compl6mentaire de 
cette glissi&re, est solidaire et fait saillie du dos du disque (86) de I'organe 
(88) de rgglage en orientation du support (1) de la personne. 
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